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1. Wprowadzenie

Przekazywana Czytelnikom ksigzka dotyczaca komputerowych sieci przemysto-
wych w automatyce jest uzupetnieniem publikacji poSwigconych przesytaniu infor-
macji w systemach automatyzacji wykorzystujacych sieci jednoprotokotowe (Sieci
przemystowe Profibus DP i MPI w automatyce, Komputerowe sieci przemystowe
Uni-Telway i magistrala rozszerzenia TSX oraz Sie¢ Profibus DP w praktyce prze-
mystowej). W czasach, gdy automatyzowano cate ciggi produkcyjne, byto to uza-
sadnione, bo system automatyzacji, tworzony od poczatku powinien wykorzystywaé
sterowniki jednego producenta i by¢ potaczony siecig z jednym protokotem, gdyz
tak jest wygodniej dla projektanta i dla uzytkownika. Z czasem jednak, producenci
weztowych elementéw takich instalacji zaczg¢li wyposazaé je w autonomiczne sys-
temy sterowania. Automatyzujac proces technologiczny napotyka si¢ problem: jak
sterowac instalacja, ktorej elementy majg wtasne uktady sterowania r6znych produ-
centow, wykorzystujgce rézne komputerowe sieci przemystowe, o réznych proto-
kotach. Rozwigzaniem sg tzw. bramy (gates) albo petnigce podobng rolg¢ sterowniki
wyposazone w rozne moduly komunikacyjne.

Ksigzka zawiera opis sieci ethernetowej z protokotem EGD oraz sieci AS-i (Actuator
Sensor — Interface. W zamieszczonych przyktadach pokazano takze uktady z siecia-
mi Profibus 1 Profinet.

Zamierzeniem autoréw byla pomoc w projektowaniu nowych ukladéw, a takze
w modernizacji juz eksploatowanych uktadéw, stad przykiady pokazujace jak roz-
budowac uktad istniejacy, jak wykorzystaé nowe sterowniki i jakie sg mozliwosci
uzycia sterownikow juz nieco starszych, nieuwzglednianych w nowych platformach
programowych.

Zawartos¢ ksigzki podzielono na cztery rozdziaty:

Rozdzial pierwszy zawiera wprowadzenie w tematyke ksigzki. W rozdziale drugim
opisano obszernie wlasnosci 1 zasade dziatania sieci AS-1, moduty komunikacyjne ste-
rownika S7-200 (modut mastera AS-i, slave’a Profibus DP i komunikacji Ethernet/
/Internet), przygotowanie do pracy w sieci Profibus DP przeksztaltnika czgstotliwosci
Micromaster 440 oraz konfiguracj¢ sprzgtowg stacji ze sterownikiem SIMATIC S7-300
lub VIPA 300S. Opisano proces programowania sterownika SIMATIC S7-200 z wy-
korzystaniem oprogramowania narzedziowego STEP 7-Micro/Win 4.0. Celem projek-
tu jest prezentacja mozliwosci sterowania przeksztaltnikiem czgstotliwosci z réznych
Zrédet (w tym sygnatow transmitowanych przez sie¢ AS-i, a potem Profibus), wyko-
rzystania dostepnych w sterowniku ustug: wysytania komunikatéw przez poczte elek-
troniczng, wysylania plikow danych (klient FTP) oraz serwera webowego. Chociaz
produkcja sterownika S7-200 ustata w roku 2014 (nastgpcg jest S7-1200), to bedzie on
wykorzystywany w przemysle jeszcze przez pewien czas i bedzie musial wspétpraco-
wacé Z nowszym sprz¢tem.

W rozdziale 3 opisano komunikacje w ukladzie automatyki, wykorzystujacym do
wymiany informacji sieci Industrial Ethernet EGD 1 AS-i. Weztami sieci sg ste-
rowniki RX3i1, VersaMax z modulem mastera AS-i, kaseta oddalona VersaMax 1/O
oraz panel operatorski Quick Panel View przeznaczony do komunikacji z operato-
rem. Rozdzial 3 zawiera takze krétki opis sieci ethernetowej z protokotem EGD.
Protokét EGD jest protokotem firmowym GE Automation & Controls, przeznaczo-
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nym do szybkiej wymiany danych pomigdzy sterownikami z jednostkami central-
nymi wyposazonymi we wbudowany port Ethernet.

W rozdziale 4 oméwiono komunikacj¢ w ukladzie automatyki, wykorzystujacym
do wymiany informacji sieci przemystowe AS-i, Profibus DP i Industrial Ethernet
(z protokotami ,.komunikacja S7” oraz Profinet). Weztami sieci s3 w zamieszczonych
przyktadach sterowniki S7-300, S7-1200 1 VIPA300S, kaseta oddalona I/0O VersaMax
oraz przeksztattniki czestotliwosci Micromaster 440, Sinamics G120 1 Danfoss
FC302, a takze inne urzgdzenia obiektowe. W rozdziale przedstawiono cztery pro-
jekty realizujacych rézne zadania wymiany informacji w celu m.in. sterowania pracg
przeksztattnikow czestotliwosci. Projekty wykonano korzystajac z platformy progra-
mowej TIA Portal V11 1 oprogramowania narzedziowego Step 7 V5.5 w celu zobra-
zowania wspoélpracy sterownikéw starszych i nowszych programowanych w réznych
systemach narzedziowych.

Na rysunku 1.1 pokazano mozliwosci konfiguracji wieloprotokotowych sieci przemy-
stowych w laboratorium Systeméw Automatyki i Mechatroniki Katedry Automatyki,
Mechatroniki i Systeméw Sterowania Wydziatu Elektroniki Politechniki Wroctawskiej,
z ktorg zwigzani sg obaj autorzy ksigzki. Rysunek nie uwzglednia mozliwosci dotacze-
nia sprzetu (PCS7, PPS, PlantStruxure™, PlantPAx) z laboratorium Rozproszonych
Systeméw Sterowania — DCS.



